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Se establece PLAN DE CONTINGENCIA O
FALLA
¢ Rol del Operador en Caso de

) Emergencia o Falla
Septiembre

06 ¢ Amago de Incendio o Incendio Gerardo Lagos
2021 .
o Lluvia
e Sismos

e Fallade Freno de servicio
¢ Fallade Freno de motor

e Falla de Freno de
Estacionamiento
e Fallade Sistema de Direccion
¢ Reventon de neumatico pos-1 o
pos 2 en movimiento
Detencion de motor en movimiento

Actualizacion de firmas y formatos.
07 Mayo 2023 Se eliminan indicaciones de interaccién con Percy Sierralta

equipos de carguio.

- Se realiza actualizacion de formato, fecha de
Noviembre vigencia segun estandar CMS, Luis Cocco Picardo
2024 - Seincorpora ficha técnica de Motoniveladora
Komatsu 955

08

En caso de falla del equipo y no exista
posibilidad de llevarlo a algin lugar seguro
donde pueda quedar parqueado segun
procedimiento, el operador debera dar aviso
radial de que quedara detenido en la ruta por
0.9 Septiembre encontrarse fuera de servicio, dando detalles
0025 de la ubicacion especifica donde haya
quedado, ademas debera solicitar a jefe turno Pablo
mina o supervisor de servicios mina un equipo
de apoyo para la generacion de pretiles o
barreras en la parte posterior o frontal
dependiendo pendiente y la condicién en la
que haya quedado el equipo, el operador no
podra retirarse del equipo hasta que esta
barrera o pretil de seguridad sea generado.

Acevedo

6.1.1. Pasos de Abastecimiento de
combustible:

a.- Poner hoja a piso.

b.-Cortar Chapa., Aplicar Bloqueo Hidraulico y

10 Diciembre Parqueo Israel Parra

2025 c.- Cortar energia.
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d.- Ambos operadores Instalan la tarjeta de
Bloqueo.

e.- el operador de la petrolera instala el cable a
tierra

f.- El operador conecta la vélvula de llenado

g.- Luego de la carga de combustible el
operador de la petrolera procede a
desconectar la valvula de llenado y el Cable a

tierra.

h.- El operador enciende el equipo y se retira

del lugar.
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. VAl i
OPERACION DE MOTONIVELADORA LOMAS BAYAS
I.  PROPOSITO

Definir las actividades realizadas mediante la utilizacion de Motoniveladora, en su funciéon de
equipo de apoyo. Describir esta operacion de manera de estandarizar el maximo de tareas que se
desarrollan diariamente y de asegurar por parte de los operadores y lideres la correcta operaciéon
del equipo en los diferentes escenarios que se presentan en la mina. Al mismo tiempo se pretende
prevenir incidentes que pudieran afectar a las personas, equipos, instalaciones y medio ambiente.

.  ALCANCE

Es aplicable a todos los sectores de la mina de CMLB, donde se efectien trabajos mediante la
operacion de motoniveladora, como es construccion y mantenimiento de caminos, operacion en
zonas de descarga, operacion en zonas carguio, etc., donde se evidencia el liderazgo de
operadores de equipos de apoyo, de produccion y Jefes de Turno Mina.

. RESPONSABILIDADES

Superintendente Operaciones Mina
e Hacer cumplir los procedimientos de la Superintendencia Operaciones Mina,
gestionando los recursos necesarios para satisfacer los requerimientos de la
operacion.

Jefe de Operaciones
e Hacer cumplir los procedimientos de la Superintendencia Operaciones Mina,
gestionando los recursos necesarios para satisfacer los requerimientos de la

operacion.

Jefe de Turno Operaciones Mina

e Entregar al comienzo de cada turno, asignacion de operadores a los diferentes
equipos y la informacién necesaria para la labor de la jornada. Debe asegurar que los
operadores tienen las competencias, capacitacion y autorizacion, al equipo asignado.

e Advertir situaciones que requieran un tratamiento particular como frentes estrechas,
tipos de material, pozos cargados, y cualquier situacidbn que pueda generar riesgo
adicional a la operacion.

e Inspeccionar los pisos de los frentes de carguio, y coordinar la correccion para lograr
la cota que corresponda.

o Verificar por sobre el banco el levante de las palas para dar instrucciones necesarias
de acuerdo con el programa de produccion.

o Verificar y asegurar el cumplimiento de los procedimientos de trabajo relacionados con
las tareas del equipo.

o Verificar y coordinar la eliminacion de riesgos en el frente de carguio, como presencia
de bolones.

e Proporcionar ayuda al operador en las necesidades de mantenimiento, coordinando
detencidn y atencion del equipo.

e Cambiar prioridades de acuerdo con necesidades del momento.

¢ Verificar normalmente el normal desarrollo del trabajo en el frente de carguio.

Cadigo . LB-SP-SOM-SOM-0008
Aprobadopor : Marcelo Navarrete Ultima Revisién: diciembre 2025 6 de 23
Revision 1 10 Vigencia: diciembre 2027

“Es de exclusiva responsabilidad del portador de este documento velar porque la copia en uso sea la Gltima version vigente”



Docusign Envelope ID: 8761C330-DC98-49D5-8BF9-FCF897944AA5

OPERACION DE MOTONIVELADORA {OMAS BAYRS

UNA EMPRESA GLENCORE

Supervisor de Terreno
e Observar y controlar las tareas especificas a modo de determinar si se estan cumpliendo
de acuerdo con procedimiento en el pit asignado.
¢ Informar a los operadores cualquier condicion de riesgo que observen y que pueda afectar
su seguridad y la de sus operaciones.
e Cuando el trabajo no sea habitual, junto al operador de motoniveladora evaluar la tarea en
terreno y en conjunto con todo el personal involucrado realizar identificacion de peligros,
control de los riesgos, dejando registro en formato de ART.

Operador de Equipos de Apoyo
o Cumplir fielmente con el presente procedimiento.
e Operar solo aquellos equipos para los cuales ha sido debidamente capacitado, entrenado
y autorizado
¢ Usar permanentemente sus elementos de proteccion personal.
¢ Mantener el orden y aseo en su lugar de trabajo.
¢ Verificar presencia y correcto funcionamiento de instrumentos de cabina.
¢ Estar permanentemente atento al entorno para detectar cualquier condicién que pueda
presentar riesgos no controlados.
o No operar el equipo en condiciones que pudiera dafiar algin componente importante del
equipo o que ponga en peligro la integridad de las personas.
e Solicitar ayuda en maniobras que se escapen al normal control personal (evitar asumir
riesgos innecesarios).
¢ Informar cualquier incidente por insignificante que parezca.
¢ Informar de inmediato al Jefe de Turno Mina si no estuviera en condiciones fisicas o de
salud apropiadas para realizar un trabajo seguro.
e Hacer uso adecuado y profesional del sistema de radiocomunicaciones, no usarlo como
un elemento de entretencion ni diversion.
e Controlar y mantener las vias de transporte de acuerdo con estandares, tales como:

o Caminos: Superficies niveladas y regadas, sin resaltos, derrames y bolones; con radio
de giro, peraltes en las curvas y pendientes adecuadas, bordes de bancos y rampas de
transporte con pretiles segin estandar.

o Frentes de Carguio: Mantener los pisos nivelados, sin derrames de material, libres de
bolones. Asegurar un espacio adecuado para los movimientos de los equipos, etc.

o Botaderos, Stock: Mantener altura de pretil segun estandar; plataforma de vaciado
limpia, sin bolones y derrames. Ademas, el sector de vaciado debe estar libre de
cornisas y angulos de taludes inadecuados.

e Usar los accesos disefiados para subir o bajar del equipo que est4 operando y usar los
tres puntos de apoyo (nunca saltar).

¢ No esta permitido subir o bajar del equipo mientras esté en movimiento, ni tampoco abrir
las puertas de éste mientras se encuentre en movimiento.

¢ Se debe asegurar de haber entendido las instrucciones de trabajo. En caso contrario, 0 si
tiene dudas, debe volver a preguntar a la persona que lo esta instruyendo respecto del trabajo
a realizar, hasta que no le queden dudas.

¢ Debe dejar siempre las puertas de los equipos cerradas en los horarios de tronadura, salvo
gue haya instruccion especifica.

o Debe mantener la planta de los zapatos sin suciedad para evitar resbalones en el pedal
del equipo que opera o en las escaleras de acceso

Cadigo . LB-SP-SOM-SOM-0008
Aprobadopor : Marcelo Navarrete Ultima Revisién: diciembre 2025 7 de 23
Revision 1 10 Vigencia: diciembre 2027

“Es de exclusiva responsabilidad del portador de este documento velar porque la copia en uso sea la Gltima version vigente”



Docusign Envelope ID: 8761C330-DC98-49D5-8BF9-FCF897944AA5

OPERACION DE MOTONIVELADORA {OMAS BAYRS

UNA EMPRESA GLENCORE

Despacho Mina, despachador
¢ Debe realizar una asignacion 6ptima de camiones de extraccion a equipos de carguio y ha
chancado.
¢ Centralizar las comunicaciones e informacién de operaciones mina.

IV. TERMINOLOGIA Y/O SIGLAS

Area de Carguio
Espacio comprendido por el area definida alrededor de la Pala en un radio minimo de 50 m.

Caja
Pared del banco

Equipos de Carguio

Son equipos, disefiados para el carguio de material en camiones de extraccion. Son de grandes
dimensiones y requieren de condiciones especiales de para su operacion o traslados. Incluye
Palas y Cargadores Frontales.

Carguio

La zona llamada &rea de carguio es donde se relacionan los conjuntos: pala-camion o cargador
frontal-camién y equipos, con el propésito de realizar el traslado de mineral o lastre (estéril) desde
un punto a otro predeterminado.

Frente de carguio

Es donde se colocan los camiones para esperar ser cargados por la pala, la cual puede cargar por
los dos lados teniendo siempre en cuenta el cable de eléctrico y el equipo de apoyo que se
encuentra alrededor de la pala cumpliendo funciones de limpieza. También dentro del frente de
carguio se encuentra el trineo, el puente aéreo y el spliter.

Aculatar
Retroceder un equipo para tomar posicién de carguio, vaciado o estacionamiento.

Pretil
Corddn de ripio o material de tronadura usado para la demarcacién de caminos y/o separar
sectores de la operacion.

Botadero y Stock
Areas con altura y ubicacion reglamentadas destinadas a la acumulacion de estéril o mineral.

Pretil de Referencia en zona de vaciado
Es una berma que sirve de referencia para el aculatado de los camiones de extraccion.

Camion de Extraccion
Equipos fuera de carretera, disefiados para el transporte de material, y que por sus dimensiones
requieren de condiciones especiales de operacion.
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Chancado Primario

Instalaciones donde los camiones descargan el mineral y en el cual se produce la reduccion del
material.

Equipos de Apoyo

Son todos aquellos que permiten mantener en éptimas condiciones las distintas areas para el
desarrollo de la mina.

V. 5. REFERENCIAS
= |LB-SP-GGN-ALL-0021 Gestion de Seguridad
=  |B-SP-GGN-ALL-0006 Gestién de Incidentes

= Decreto Supremo N°132
» |LB-SR-SSS-SLB-0003 Reglamento para Transito de Vehiculos Motorizados y Personas

VI. 6. DESCRIPCION DEL DOCUMENTO/ACTIVIDAD
RIESGOS ASOCIADOS A LA ACTIVIDAD

La siguiente Tabla 01: Resumen del Riesgo de la Actividad refleja el resultado de la Evaluacién de
Riesgos detallada en la QRA del proceso a describir.

Resumen
Actividad M‘TJ‘XImO MaX|mo Max. . Mayor Categoria
Riesgo Riesgo Consecuencia de Impacto
Inherente Residual | Potencial (PMC)
MANTENIMIENTO DE .
ERENTES DE CARGUIO 10 4-Mayor Salud y Seguridad
CON EQUIPOS DE
APOYO .
(WHELLDOZER, 8 A-Mayor Gobierno/ L.eg.ales y
BULLDOZER, de Cumplimiento
MOTONIVELADIORA)
MANTENIMIENTO DE .
CAMINOS (CAMION 8 4-Mayor Salud y Seguridad
AGUADOR,
MOTONIVELADORA, Gobierno/ Legales y
BULLDOZER, 8 4-Mayor de Cumplimiento
WHELLDOZER)
Tabla 01: Resumen del Riesgo de la Actividad de QRA
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6.2 Equipos de proteccion personal (EPP)

e Casco

e Protector respiratorio

e Lentes de seguridad

e Zapatos de seguridad

¢ Chaleco gedlogo

e Protector auditivo

e Protector solar (Si aplica)

e Guantes

¢ Disponer de mascarilla para COVID 19, para uso sectores no operativos.

6.3 Maquinaria, herramientas y materiales

¢ Motoniveladoras para limpieza de rutas de transporte y plataformas.
e Luminarias.

e Sistema DISPATCH.

¢ Radios de comunicacion

6.4 Metodologia de trabajo

Importante

Es de vital importancia que el operador, antes y después de operar el equipo, realice una correcta
inspeccién de pre y post uso del equipo. Siempre debe utilizar los tres puntos de apoyo al subir o
bajar del equipo, ademas siempre debe utilizar barandas, accesos y puntos de apoyo que por
disefio cuenta el equipo.

Importante
Es de vital importancia que el equipo se encuentre completamente detenido y con su
correspondiente freno de estacionamiento y cuchilla a piso, para poder subir o bajar del equipo

6.4.1. Condiciones del Equipo

Debe verificarse el funcionamiento de los sistemas que inciden en el rendimiento operativo y de
seguridad de los equipos, como son:

e Sistema de frenos.

e Sistema de direccion.

e Sistema contra incendio (AFEX).

¢ Neumaticos.

e Sistema de transmision.

e Sistema de poder y control de la hoja (TIL).

e Estado de la hoja y sus elementos de desgaste (trunos, patines y cuchillas).
¢ Niveles de aceite, agua y combustible.

e Equipo de radio comunicaciones.

o Espejos, alarmas sonoras y visuales, y escalas de acceso.
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e Luces.

Sistema de Engrase.

6.4.2. Giros utilizando la articulacion

Importante

Cada vez que el operador de motoniveladora vaya a retroceder en su equipo, sera unicamente
si su area de trabajo esta segregada completamente, detendra la maniobra y se asegurara de
gue el area esté libre de vehiculos y equipos en su linea de fuego.

Para evitar posible dafio al tren impulsor, asegurese que el diferencial esta destrabado antes
de girar o0 hacer maniobras con la maquina.

En caso de que la iluminacion del equipo se encuentre en malas condiciones, dar aviso a Jefe
de Turno Mina.

Los equipos o vehiculos que se encuentren cerca de la motoniveladora o se acerquen a esta
deberan avisar su presencia o acercamiento, via radial. La distancia minima de acercamiento
sera de 50 metros, debiendo esperar confirmacion por parte del operador de motoniveladora
para poder solicitar autorizacion para adelantarlo, previo confirmacion radial y equipo se
encuentre detenido.

Cuando realice actividades cerca de otros equipos o vehiculos, debera mantener
comunicacion radial permanente, con el fin de evitar interferencias no controladas durante la
actividad.

Especial atencion merecen los tendidos de cables eléctricos que se encuentren en area de
limpieza que pueden ser pisados por el equipo, en ningln caso podra pasar sobre los cables
0 mover material que cubra los cables.

Se debe tener especial cuidado en sectores como la pared de una rampa, estas pueden
desprenderse y/o desmoronarse sobre el equipo de apoyo que se encuentre realizando la
limpieza.

Si se origina fuego/humo en la motoniveladora el operador deberd activar sistema automéatico
supresor de incendio, adicionalmente debera hacer uso de extintores manuales para sofocar
el amago de incendio.

En caso de emergencias climéticas el operador del equipo de apoyo, motoniveladora, debe
actuar de acuerdo con procedimiento de emergencia, lo mismo debe ocurrir en caso de sismo.
Antes de comenzar la limpieza de caminos o plataformas, se debe avisar a otros operadores
por via radial, indicando lugar a trabajar. De igual forma debe comunicar su posterior retiro al
término del trabajo.

Nunca sacar las rocas del camino clavando mas de lo normal la cuchilla en el piso.

Cuando de existan derrames o deba mover carga producto de la limpieza del camino, esta
deber& quedar al costado del pretil, siempre teniendo la precaucién de no mover mas material
del debido, esto es por la posibilidad de que, al dejar material al costado del pretil, pueda
provocar caida de material en bancos inferiores. La idea es mantener las cajas limpias.
Cuando efectle trabajos en caminos, por motivos de seguridad, nunca desarme o saque
material del PRETIL del camino.

Cuando efectle trabajos de mantencion de caminos, debe evitar botar sefalizacion, de
ocurrir... debera informar al Jefe de turno mina para que coordine la reposicion.

No debe pasar sobre marcas de disparos, sondaje o marcas topogréficas.

Debido a que el equipo efectia mudltiples maniobras en cuando efectia mantencion de
caminos, usted debe mantenerse en todo momento con extrema atencion, particularmente si
hubiesen personas, equipos y materiales, mantenga constante evaluacién del entorno.
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6.4.3. Traslados

¢  Mantener la cuchilla lo mas alto posible y debera ir entre las ruedas lo mas oblicua posible de
tal manera que no sobresalga del ancho del equipo.
e  Cuidar neumaticos del giro de la cuchilla.

1’“.@35

by
‘- P

Hoja oblicua para traslados

6.4.4. Perfilado de Caminos

e En caminos extensos, rampas 0 bancos, la operacion se realizard siempre en el sentido del
transito, para ello emparejar un lado de la pista y posteriormente al finalizar la pista,
devolviéndose en el sentido normal del transito, girando a la pista contraria en 180° y una vez
halla validado que no existan equipo a menos de 50 metros, Nunca podra retroceder en
trabajos de reparacién de pista con interaccién de otros equipos, evitando tramos largos de
trabajo para proteger los neumaticos del cordén.

——— — — - — ——
. ~ — — — ' —>
Retorno para perfilar camino, segunda pasada
Rotonda /\J-“\N\/\/\/\/\/\_‘
N Perfilando el camino, primera pasada

~

R ... S

e Para desplazar el maximo de material hacia las orillas, colocar la cuchilla con minimo angulo,
medidos desde el piso a la cuchilla.
¢ Para acarrear material hacia delante, colocar la cuchilla perpendicular al piso.
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e Al operar en caminos rocosos aumentar el angulo sobre 90° entre el piso y la cuchilla, evitando
gue se atasquen las rocas entre el filo de la cuchilla 'y el piso.

e Pasarlacuchillay sacar las rocas del camino inclinando el borde de la cuchillay empujandolas
a las orillas.

e Al operar en zonas de curvas prolongadas utilizar siempre el sistema diferencial e informar
via radial a todo el personal que transita por el sector.

e En curvas pasar inicialmente la cuchilla por el interior del peralte para mantener la inclinacién
y el material usarlo para nivelar.

e Una vez que ha terminado el trabajo, el operador de la Motoniveladora debera avisar al Jefe
de Turno Mina y/o Supervisor de Servicios, del término de la tarea.

e Encaso de ser necesario regar el sector de limpieza, el operador de la motoniveladora debera
solicitar al Jefe de Turno Mina la presencia del camién aljibe. De ser asi, el operador del
camién aljibe debera regar en forma eficiente de tal forma de evitar el exceso de regadio que
puede generar inconvenientes para los equipos de transporte.

e Parael caso de las curvas, en caso de requerir regadio luego del trabajo de la motoniveladora,
este deberd ser autorizado por el Jefe de turno mina, deberan confeccionar ART.

o El operador debera retirarse del sector, comunicandoles a los operadores de equipos que se
encuentren trabajando por el camino, rampa o banco que ha terminado la actividad y se retira
del sector.

6.4.5. Trabajos en frentes de carguio y mantencidn de pisos

e Los equipos o vehiculos que se encuentren cerca de la motoniveladora o se acerquen a esta
deberan avisar su presencia o acercamiento. Mientras el equipo de apoyo realice limpieza
todos los equipos deben respetar la zona de seguridad de 50 metros.

¢  Mantener comunicacioén y buena coordinacion en caso de que se realicen las actividades
cerca de otros equipos o vehiculos para evitar interferencias durante la actividad.

e Especial atencion merecen los tendidos de cables eléctricos que se encuentren en area de
limpieza que pueden ser pisados por el equipo, en ningln caso podra pasar sobre los cables
0 mover material que cubra los cables.

e Se debe tener especial cuidado en sectores como la pared de una rampa, estas pueden
desprenderse y/o desmoronarse sobre el equipo de apoyo que se encuentre realizando la

limpieza.
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e De ser necesario, el operador de la Motoniveladora debe solicitar al Jefe de Turno Mina el
envio de un Bulldézer para limpieza o nivelacion debido a la presencia de patas o durezas, la
motoniveladora por disefio solo realiza nivelacion.

e El operador del equipo de carguio debe indicar por radio la autorizacion para que el equipo
de apoyo ingrese al area de carguio y ademas definir los sectores a limpiar o nivelar, los
cuales pueden ser solo derrames de rocas o material suelto, a su vez el operador de la
Motoniveladora debera confirmar que entendi6 las indicaciones, toda actividad de este tipo
deber ser efectuada con la pala totalmente detenida y balde a piso.

e  El Operador de la Motoniveladora debera informar en forma radial al operador del Cargador
Frontal o de la Pala Eléctrica el término de la limpieza o nivelacion del sector. El operador del
equipo de carguio al visualizar que el equipo de apoyo hace abandono del lugar de carguio,
fuera del radio operativo del equipo, iniciard sus operaciones, levantando el balde e
ingresando al &rea de carguio.

e En caso de ser necesario regar el sector de limpieza, antes de terminar, el operador de la
motoniveladora debera solicitar al Jefe de Turno mina la presencia del camion aljibe. De ser
asi el operador del camién aljibe debera regar en forma eficiente de tal forma de evitar el
exceso de regadio que puede generar inconvenientes para los equipos de carguio y
transporte.

6.4.6. Condiciones de Operacién en Estacionamientos

e Las maniobras de estacionamiento estan reguladas de acuerdo con el concepto de transito
segun el sentido de los punteros del reloj, o sea se deben estacionar de izquierda a derecha,
una vez realizado esto, se debe bajar hoja de trabajo a piso, bajar escariadores a piso, aplicar
freno de estacionamiento y detener el motor del equipo.

Importante
El operador no debe abandonar el equipo antes de que el motor se haya detenido totalmente.

e La velocidad maxima permitida en el area de estacionamiento es de 10 Km/hr. Debe
mantenerse una distancia minima entre equipos en movimiento de 15 metros.

6.4.7. Estacionamientos en zonas de carguio

e Siempre que las condiciones lo permitan, se podra estacionar equipos en zonas aledafas a
la frente de carguio (a no menos de 50 metros del frente de carguio). para lo cual es necesario
gue se generen estacionamientos transitorios en dicho lugar, con pretiles de 1.5 metros de
altura y separaciones entre equipos.
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Importante
Esta estrictamente prohibido estacionar equipos hacia el corte de la mina.

Minimo 50 MTS

6.4.8. Abastecimiento de Combustible.

e Lavelocidad de ingreso a las areas de abastecimiento no debe exceder los 10 Km/hrs.

e  Esté estrictamente prohibido fumar y utilizar teléfono celular.

e Las motoniveladoras, para carguio de combustible, debe hacerlo en el sector definido, el cual
tendrd pretil por ambos costados, para que el camion abastecedor se estacione por el lado
que corresponda.

El estacionamiento de los equipos para el abastecimiento de combustibles mediante camion

abastecedor deberd realizarse en un lugar seguro y habilitado.

e Una vez que el equipo esta en condiciones de retirarse, entonces proceda a tocar un toque
de bocina para dar arranque al motor diésel y dos toques de bocina para salir siempre hacia
delante del sector de llenado en forma normal y segura, comunique a despacho o al Jefe de
Turno Operaciones Mina, péngase disponible y espere asignacion.

Importante

Asegurese si su equipo cuenta con petréleo suficiente sitiene 25% o menos solicite asignacion
a petroleo.

6.4.9. Pasos de Abastecimiento de combustible:

a.- Poner hoja a piso.
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b.-Cortar Chapa., Aplicar Bloqueo Hidraulico y Parqueo

d.- Ambos operadores Instalan la tarjeta de Bloqueo.

e.- el operador de la petrolera instala el cable a tierra
f.- El operador conecta la valvula de llenado

g.- Luego de la carga de combustible el operador de la petrolera procede a desconectar la valvula
de llenado y el Cable a tierra.

h.- El operador enciende el equipo y se retira del lugar.

6.5 Plan de contingenciao falla

6.5.1. Rol del Operador en Caso de Emergenciao Falla

e Frente a cualquier situacion de emergencia, el operador debe avisar al Jefe de Turno mina a

través de la radio, comunicando claramente el lugar exacto donde se encuentra, el equipo
gue opera, el tipo de emergencia y los requerimientos de ayuda necesaria. Ademas, debe dar
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su nombre y su estado de salud, si corresponde.

e Los operadores que no participen en la emergencia deberan mantenerse atentos a la radio y
colaborar con despacho mina, absteniéndose de usar la radio para otras comunicaciones que
no se relacionen con la emergencia.

e  Seabstendran de acudir al lugar de la emergencia, a menos que su presencia sea solicitada.

¢  Ocurrida una emergencia, despacho mina informara por canal radial a todos los conductores,
operadores y personal de la mina, la ocurrencia de un incidente ya sea en un choque,
incendio, volcamiento u otro, y todos los operadores o conductores cederan el paso a los
vehiculos de emergencia.

e En caso de falla del equipo y no exista posibilidad de llevarlo a algun lugar seguro donde
pueda quedar parqueado segun procedimiento, el operador debera dar aviso radial de que
guedara detenido en la ruta por encontrarse fuera de servicio, dando detalles de la ubicacion
especifica donde haya quedado, ademas debera solicitar a jefe turno mina o supervisor de
servicios mina un equipo de apoyo para la generacion de pretiles o barreras en la parte
posterior o frontal dependiendo pendiente y la condicion en la que haya quedado el equipo, el
operador no podra retirarse del equipo hasta que esta barrera o pretil de seguridad sea
generado.

Detener el equipo bajo las siguientes condiciones:
e Encaso deincidente en el &rea de trabajo.
e Sihay falla en el sistema de lubricacion.
o Al detectar deficiencia en el sistema de frenos, y direccion.
e Al detectar dafios estructurales serios.
e Sise apagan las luces en horario nocturno.
e Encaso de tener activa alarma de nivel 3.

Importante
Cada vez que se haga abandono del equipo por falla el operador debera dejar el equipo con
switch de la corta corriente cortada.

6.5.2. Amago de Incendio

¢  Estacione el equipo y detenga el motor, ademas asegure su frenado y desactive el interruptor
general, cortando toda la energia.

e  Evalué el riesgo. Si se puede controlar, utilice extintor y trate de sofocar el fuego. Si no se
puede y el equipo posee sistema de extincién automatico debe activarlo.

e  Sielfuego se descontrola, evacue inmediatamente el equipo.

6.5.3. Sismos

e Sitiene visibilidad, dirijase a un sector amplio donde no exista caida de material desde los
bancos superiores y espere instrucciones del despacho mina, Jefe Turno Mina o
Superintendente Operaciones Mina.

¢ Sila visibilidad es nula, detenga su equipo y active todas las sefiales luminosas, informando
su ubicacion al despacho mina.

¢ No salga de la cabina hasta que las condiciones del terreno sean favorables.

e Debe poner especial atencion a las condiciones de las paredes del rajo, a fin de detectar
posibles caidas de rocas.

¢ Siel camino se encuentra obstruido o detecta algo anormal, avise a despacho mina o al Jefe
Turno Mina
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¢ Sise encuentra conduciendo en la cercania de un botadero transite por el centro del camino
y NO permita que se vacie sin antes asegurarse de que el borde y pretiles estan en condiciones
normales de operacion.

e Si al momento del sismo hay un camion de extraccion vaciando en botadero, interrumpa

inmediatamente esta operacion, para que el operador del camién de extraccién se desplace
hacia un lugar de terreno estable.

6.5.4. Fallade Freno de servicio

¢  Operador al estar deteniendo su equipo detecta que freno de servicio falla, debera de accionar
comandos de control de vertedera para posicionarla a piso, con la finalidad de detener el
equipo.

¢ Unavez detenida la motoniveladora procedera a bajar escarificadores y hoja del equipo a piso
para asegurar inmovilidad.

e Dara aviso a Jefe de Turno mina y despacho mina.

6.5.5. Fallade Freno de motor

e Para el caso de requerir disminuir velocidad al estar en traslado, operador debe de accionar el
freno de motor. Ante la falla de dicho sistema, el operador debera de accionar el freno de
servicio del equipo hasta detener la maquina.

¢ Unavez detenido, activara freno de estacionamiento.

e  Procedera a bajar implementos de vertedera y escarificadores a piso.

e  Dara aviso a Jefe de Turno mina y despacho mina.

6.5.6. Fallade Freno de Estacionamiento

o Sial estar deteniéndose y estacionando el equipo detecta que el freno de estacionamiento
del equipo falla, el operador debera detener el equipo con freno de servicio.

e  Procedera a bajar implementos de vertederay escarificadores a piso.

e  Daraaviso a Jefe de Turno mina y despacho mina.

6.5.7. Fallade Sistemade Direccion

e Frente a una falla en sistema de direccion al estar en movimiento, el operador debe de
accionar el freno de servicio hasta detener la maquina.

¢ Unavez detenido, activara freno de estacionamiento.
e  Procedera a bajar implementos de vertederay escarificadores a piso.
e Dara aviso a Jefe de Turno mina y despacho mina.

6.5.8. Reventén de neumatico pos 1 0 pos 2 en movimiento

e Encaso de reventén de neumatico, el operador de motoniveladora debera de detener en
forma inmediata el equipo (velocidad de piso cero), haciendo uso del freno de servicio.

e  Posterior, aplicara freno de parqueo del equipo.

e  Procederd a bajar implementos de vertederay escarificadores a piso.

e Dara aviso a Jefe de Turno mina y despacho mina.
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6.5.9. Detencién de motor en movimiento

e Para el caso en que se produzca detencion del motor diésel con equipo en movimiento, el
operador debera de hacer uso de freno de servicio.

e Aldetenerse (velocidad de piso cero) aplicara freno de estacionamiento.

e Dara aviso a Jefe de Turno mina y despacho mina.

6.5.10. Lluvia

o En situaciones de lluvia y durante las primeras horas de inicio de estas, en que el barro aun
no es arrastrado por el agua y el camino no logra estabilizarse, se debe enviar inmediatamente
equipos para limpieza de los circuitos de transporte, especialmente en los tramos de mayor
transito vehicular y que presenten problemas serios, debido a pendientes pronunciadas,

curvas, etc.
Cadigo : LB-SP-SOM-SOM-0008
Aprobadopor : Marcelo Navarrete Ultima Revision: diciembre 2025 19 de 23
Revision 1 10 Vigencia: diciembre 2027

“Es de exclusiva responsabilidad del portador de este documento velar porque la copia en uso sea la Gltima version vigente”



Docusign Envelope ID: 8761C330-DC98-49D5-8BF9-FCF897944AA5

OPERACION DE MOTONIVELADORA LOMAS BAY‘AS

A EMrREsA GLENCORE

VIl.  ANEXOS

Anexo A: Ficha Técnica Motoniveladora Caterpillar 16M

Engine Model Cat C13 ACERT VHP

Base Power (15t gear) - Net 216 kW 290 hp

Base Power (11 gear) - Net (metnc) 294 hp

VHP Range - Net 216-250 kW 290-348 hp Forward

VHP Range - Net (metric) 294-353 hp s 216 290 264

Displacement 1251 763 m’ 2nd 216 250 204

Bore 130 mm Sim 3rd 222 298 302

Stroke 157 mm 62m dth 2 k(N 300

Torgue Rise Sth 232 311 315
Tier 4/Stage 1V/Japan 2014 (Tier 4) 437 oih 339 320 335
Tier 3Stage HIAJapan 2006 kLS Tth 244 328 332
(Tier 3) Equivalent Sth 359 YT 353
Tier YStage Whapan 2001 (Tier2)  39% Reveras
Fouhalet Tat 306 ) 204

Maximum Torgue 1SO 9249 3 ;l ra %0 54
Tier Stage [V/Japun 2014 (Ties4) 1771 Nom 1306 Ibf-f = T 8 5
Tier 3¥Stage HIAJapan 2006 1721 N'm 1,270 Ibf-Nt - - -

(Taer 3) Equivadent
Tier 2Stage Wapan 2001 (Tier 2) 1721 N'm 1,270 Ibf-Nt

Equivalent Forward/Reverse Gears 8 Forward/é Reverse
Speed (@ Rated Power 2,000 rpm Transmssaon Direct drive, power shifl,
Number of Cylinders 6 countershall
Derating Altitude Brukes

Tier &/Stage IV/Japan 2014 (Tier 4)  3810m 12,500 11 Service Onl-actuated, ol dise

Tier ¥Stage A Japan 2006 37m 12,176 Nt Dynamc Brake Torque per Wheel 36 701 N'om  27.069.27 Ibd-It

(Tier 3) Equavalent Parking Spring apphed.

Tier 2Stage Whapan 2001 (Tier2) 39584 m 12,973 1t hydraulically released

Equivalent Secoadary Oel-actuated, oil-dsc
Standard - Fun Speed

Masiow TS MHydraulic System

Mimmum 550 rpm Circuat Type Electro-lydraulic Joad
Standard ~ Ambient Capabality s0*C 122°F sensng, closed center
» Notes: The 16M3 i offered with three variations of the C13 engine  Pump Type Varzable psston

with ACERT Technology. One meets US. EPA Tier 4 Final/ Pump Output* 280 Limm 74 gal/min

E!i:mw l:'/:ahf;:o” {Tiard Final) mnr::o: l;:_mhn!s a::l‘ Maximum System Pressure 24750 kPa 3,590 psi
uired o P > ”

capable of mesting Tier 2Stage 1/Japan 2001 (Tier 2) o Tier ¥ Ny, — RS S

Stage HIA/Japan 2006 (Tier 3) equivak ds and = Pump output measured at 2,150 rpen.

anavuhbkunlamm £ d ¢ iex, depending on

the lards of the ific country.

* Power as declared per SO 14396 Tier 4 Final/Stage IV/ Japan 2014
(Tier 4 Final) 272 kW (365 hp) Toeer ¥Stage 1A Japan 2006
(Tier 3) or Tier 2Stage IJapan 2001 (Tier 2) equavalent emissions
standards 267 kW (359 hp) at 2,000 rpm rated speed.

. ‘Jﬁ pmnumsmd per ISO').walramlspecdo( 000 rpm

and includes an engine d with fan, sir cleaner, muffler and

.du:m.lm

* On Tier #/Stage 1V/Japan 2014 (Teer 4) machines, Ultra Low
Sulfur Diesel (ULSD) and low ash oil are reguired.

* On Tier &/Stage 1V Japan 2014 (Trer 4) machines. Diesel Exhaust
Fluxd (DEF) that meets 1SO 22241 specifications i required.
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Top Speed
Forward 51.7km/h 321 mph Diameter 1822 mm 7.7
Reverse 408 km/h 254 mph Blade Beam Thickness 50 mm 2m
Turnmg Radius (outside front ires) 93 m 0N 6in Druwbar
Sieering Range - LefURight 47.5* Height 203 mm §in
Asticulation Angle - Left /Right 20" Wadih 76 mm im
Forward Front Frame Structure
st 4.5km/h 2.8 mph Height 460 mm 18.1 in
2nd 6.1 km/h 3.8 mph Width 356 mm 14.0 10
3rd 8.9 km/h 5.5 mph Thackness 14 mm 0.6 m
dth 123km'h 7.6 mph Front Axle
Sth 190km/h 118 mph Height 1o Center 670 mm 264 in
6th 258km/h 160 mph Wheel Lean 18* LefU17" Right
Tth 35.5km'h 20mph Total Oscillation per Side s
Sth 51.7kmfh 321 mph
Reverss Tandems
1st 3.6 km/h 2.2 mph Height 648 mm 255in
2nd 6.6 km/h 4.1 mph Width 236 mm 93m
3rd 9.7 km/h 6.0 mph Sedewall Thickness
Ath 150km/h 93 mph Inner 22 mm 0.9 m
Sth 280km'h 174 mph Outer 22 mm 0.9 m
6Lh 408 km/h 253 mph Dnve Cham Prch 63.5 mm 25m
* Caleulated with no slip and 23.5 R25 L-3 ures. Wheel Axle Spacing 1841 mm 72510
Tandem Osallation
Senvice Refill T 5
Fuel Capacity 4% L 131 gal Front Down st
DEF Tank 16L 4.2 gal
e e ‘Moldboard
Hydraulic System Wiadih 49m 1611
Total 146 L 38.6 gal Height 787 mm 3lin
Tank oL 18.5 gal Thackness 25 mm Im
Engine Onl 36L 9.5 gal Arc Radius 413 mm 16.31n
T jon/Diff V/E 9BSL 34 gal Throat Clearance 126 mm S
Tandem Housing (each) 129 L 34 gal Cutung Edge
Front Wheel Spindle Bearing Housing 09 L 0.24 gal Wadth 203 mumn 8m
Circle Drive Housing L 2.6 gal Thackness 25 mm lm
End Bit
Widih 152 mun 6m
Thackness 19 mm 0.75 10
Blade Pull*
Base GVW 18615k 41.0391b
Maemum GYW 23985ke  S28781b
Down Force
Base GVW 13945kg 30,743 1b
Maximum GVW 19895kg  438611b
* Blade pull calculited 21 0.9 traction coellicsent, which s equal
1o ideal no-slip conditions. and Gross Machine Weight.
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Circle Centershift Gross Vehicle Weight
Raght S60 mm 2in Typacally Equipped
Left 690 mm 272in Total 324i1kg 71480
Mokiboard Sideshult Front Axle 8731 kg 19,253 1b
Right 790 mm 31.lin Rear Axle 23678kg 52201 1b
Left 740 mm 291in Gross Vehicle Weight - Base**
Maximum Blade Position Angle 65* Total 28816k 63,528 1b
Blade Tip Range Front Axle 8134 kg 17,932 1b
Forward a0 Rear Axle 0652 ks 45.5961h
Backward 5 Gross Vehicke Weight -
M Tested
Miximum Shoulder Reach
Outside of Tires Total 38 500 kg 84,877 1b
Right 2311 mm 9l in Front Axle 11850 kg 26,1251b
Left 231Imm  9lin Rear Axle 26650kg  S8.7531b
Maxamum Lift above Ground AX) mam 15.71n * For machmes not equipped with Tier 4 Final emuissson
Maximum Depth of Cut 470 mm 18.5in b 150 kg (331 Ib) from the rear axle weight and total weight.

Ripping Depth - Maximum 452 mm

178m

Ripper Shank Holders 7

Shank Holder Spacing

** Base operating weight calculated on 4

with 23,5 R25 tires, full fuel tank operator and ROPS cab,

ROPS/FOPS ISO 3471:2008/
1SO 3449:2005

Mammum 445 mm

17.51mn

Steen ISO 5010:2007

Maximum 500 mm

2 in

Brakes ISO 3450:2011

Penetration Force 13749 kg

30311 Ib

Pryout Force 19822 kg

43,700 b

Michine Length Increase. 1610 mm
Beam Raised

6341

Sound 1SO 6394:2008/
ISO 6395:2008/
ISO 6396:2008

* The dynanmc spectator sound power leve 1s 109 dB(A) for
Susge 1V certified configurations and 109 dB(A) for Tier 2Stage 11/

Japan 2001 (Teer 2) and Tier 3Stage HIAJapan 2006 (Tier 3)

h when

l;lhe dynamic test procedures that are specified &)6395:1!0;.
The wits conducted at 707 of the maximum engine
cooling fan speed. The machine was equipped with a sound

suppression system.

* The dyn ¥ sound p leved is 71 dB(A) for
Suage 1V certified configurations and 72 dB(A) for Tier 2/Stage IV

Japan 2001 (Teer 2) and Tier 3¥Stage HIASapan 2006 (Tier 3)
i . Ak machisies whea 1 \

10 the dynamic test procedures that are specified in 1ISO 6396:2008.
The

was

4wt 707% of the maximum engine

cooling fan speed, with the cab doors and the cab windows closed.

2ot

The cab wis properly fled and mat d. The
equipped with a sound suppression system.

was
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uNA EMPRESA GLENCORE

16M3
1 Height - Top of Cab 3719 mm 146.4 in
2 Height - Front Axle Center 733 mm 289m
3 Length - Between Tandem Axles 1841 mm 725m
4 Length - Front Axle to Moldboard 366 mm 120.7 in
§ Length - Front Axke to Mid Tandem 7365 mm 290 in
6 Length - Front Tire to Reur of Machine (includes tow hitch) 10 593 mm 417 m
7 Length - Counterweight to Ripper 12051 mm 4744 m
8 Ground Clearance at Rear Axle 396 mm 15.6m
9 Height to Top of Cylinders 3088 mm 121.61n
10 Height to Exhaust Stack 3557 mm 140 in
11 Wadth - Tire Center Lines 2703 mm 106.4
12 Wadth - Outside Rear Tires 3411 mm 1M4.3m
13 Width - Outside Front Tires 3411 mm 13431

Common tire options for the 16M3

Wheel Group Tires

19.5%25 MP 23.5R25 Bridgestone VKT 2 Star
19.5725 MP 33.5R25 Bridgestone VKT 1 Star
19.5%25 MP 23 SR25 Bradgestone VIT 1 Star
19.5%25 MP 23.5R25 Muchelin XHA 2 Star
19.5%25 MP 23.5R25 Micheln XLDD 2 Star LS

*Facsory options may vacy based on availabisty
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Anexo A: Ficha Técnica Motoniveladora Komatsu GD-955-7
GD955-7
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